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Университет Санкт-Петербургский политехнический университет Петра 
Великого 

Уровень владения 
английским языком 

Продвинутый (C1) 

Направление 
подготовки и профиль 
образовательной 
программы, на которую 
будет приниматься 
аспирант 

 
 ИНЖЕНЕРИЯ И ТЕХНОЛОГИИ  
2.5.4 Роботы, мехатроника и робототехнические системы  

 

Перечень 
исследовательских 
проектов 
потенциального 
научного руководителя 
(участие/руководство) 

• ФЦП «Разработка конструкции и общих принципов 
управления комплексным электролизным агрегатом для 
одновременной выработки анолита для обеззараживания воды и 
феррата для обеззараживания стоков» (2014-2016гг.);  
• ФЦП «Создание и испытание энергоэффективных 
мобильных приводов штанговых глубинных насосов с адаптивной 
групповой системой управления для нефтяных скважин» (2015-
2019гг.);  
• «Разработка и модернизация системы управления токарного 
станка VOEST-ALPINE-STEINEL WNS 300S» (2016-2017гг.);  
• ФЦП «Новые цифровые технологии моделирования и 
создания функционально-градиентных материалов и конструкций 
для аддитивного производства деталей и узлов с переменными 
структурой, химическим составом и плотностью» (2017-2019гг.);  
• «Инновационная мобильная установка для очистки воды (One 
Drop)» в рамках Программы приграничного сотрудничества «Россия 
– Юго-Восточная Финляндия» (2019-н.вр.) 

Перечень 
предлагаемых 
соискателям тем для 
исследовательской 
работы 

Энергоэффективные приводы мехатронного и робототехнического 
оборудования 
Оптимизация законов движения приводов роботов и 
технологического оборудования 

  
 
Научный руководитель: 
Мацко Ольга 
Николаевна,  
Кандидат технических 
наук  

2.02. Электротехника, электронная техника, информационные 
технологии 
2.02. RB Робототехника 
Научные интересы 
Оптимизация законов движения исполнительных механизмов и 
приводов роботов и технологического оборудования, рекуперация 
энергии, повышение энергоэффективности мехатронных приводов. 
Требования потенциального научного руководителя к соискателям 
Английский язык не ниже уровня Upper Intermediate 
Владение CAD и CAE пакетами 
Наличие диплома о высшем образовании по робототехнике, 
мехатронике или автоматизации 
Качества: Ответственность, дисциплинированность, 
пунктуальность. 
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