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Уровень владения английским 

языком 

«Владею свободно» 

Направление подготовки и 

профиль образовательной 

программы, на которую будет 

приниматься аспирант 

Информационные технологии и телекоммуникации 

2.3.3 Автоматизация и управление технологическими 

процессами и производствами 

Перечень исследовательских 

проектов потенциального 

научного руководителя  

 Интеллектуальные алгоритмы управления 

 Адаптивные интеллектуальные системы управления 

производством 

 Аспекты интеллектуального производства через 

агентный подход 

Перечень предлагаемых тем для 

исследовательской работы 
 Разработка интеллектуальных систем диспетчеризации, 

управления контроля и мониторинга промышленных 

предприятий. 

 Разработка интеллектуальных систем позиционирования 

на основе технологий машинного зрения. 

 Разработка интеллектуальной системы управления 

энергоресурсами с использованием искусственного 

интеллекта. 

 Моделирование динамического планирования 

траектории движения мобильных роботов на основе 

методов машинного обучения. 

 Интеллектуальные системы автоматизированного 

управления и предиктивной диагностики 

электромеханических систем. 

 Разработка методов и алгоритмов решения задач 

оптимизации, управления, принятия решений, 

обработки информации. 

 Многокритериальная оптимизация производственных 

процессов. 
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Автоматизированные системы управления 

Научные интересы 

 Развитие киберфизических систем, предполагающих 

тесное взаимодействие человека и роботов, безусловно, 

является современной тенденцией. 

 Киберфизические системы влияют на производственные 

процессы в той степени, в которой они сравниваются с 

Indusry 4.0. 

 Фундаментальные исследования - разработка 

инновационных технологий, программных и аппаратных 

решений для промышленной автоматизации и 

высокотехнологичных систем управления. 

Особенности исследования (при наличии) 

 Аспиранты анализируют интерактивную среду 

киберфизических и робототехнических систем и создают 

новые решения и математические модели робототехники 

и систем управления; изучают технологии 

дистанционного управления промышленными 
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объектами, группового управления командным 

поведением роботов и ситуационного управления в 

условиях неопределенности в рамках прикладных 

разработок. 

 На базе Учебно-научного центра «Политех-

Киберфизика» Санкт-Петербургского политехнического 

университета Петра Великого созданы лаборатории 

интеллектуальной робототехники и киберфизических 

систем, интеллектуальных систем управления и 

интеллектуальных систем промышленной 

автоматизации. Лаборатории созданы при поддержке 

ведущих производителей систем и устройств 

промышленной автоматизации. 

Требования потенциального научного руководителя 

 Мехатронные системы 

 Робототехнические системы 

 Промышленный интернет вещей 

Сведения о публикациях потенциального научного 

руководителя 
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комплекс имитационной модели ленточного конвейера 

 


